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Cod
Date Heure | salle pr(:)j:t Nom étudiant intitulé projet Encadrant Président Examinateur
. 8t i te d t hoisi I . : .
8h-8ha5 | S4 | IVAOT |HADDANA Zakaria |on€ Studesurlimpacte des capteurs choisis surla) \ o o piouher  |Djerou Leila Boucetta Mebarek
performance de robots a pattes
ABDELKARIM e L . Z i Abd El Benchab
9h-9h45 | S4 IVAO6 Classification d’ARN non-codants Belounnar Saliha erar! ) enc.a ane
Achouak Mouméne Moufida
Optimisation de la simulation du ti Exploitati . |Zerari Abd EI . .
10h-10h45| S4 | IVAO7 |REZIG Nouzha ptimisation de la simulation du tissu (Exploitation | oo\ 1y sabring 2721/ Chighoub Rabiaa
des GPU) Mouméne
26/06/2022 Suivi instantané d'objets 3D pour la réalité Babahenini
11-11h45 | S4 IVAOS5 [SALHI FIFI ) J P . |Mokhtari Bilal Bentrah Ahlem
augmentée Mohamed Chaouki
AOUN Mohamed . . . . - . Babahenini
13-13h45 | S4 IVA20 . Patient monitoring using computer vision and loT |Mokhtari Bilal Fekraoui Farah . n
moncif Djihane
. Utilisation du Deep L i ird : . .
14h-14h45| S4 | IVAO2 |LIANI Somia 1sation duieep -earning pour concevoirdes 1, RoUR Djouher  [Cherif Foudil Ababsa Tarek
contrdleurs pour robots a pattes
ZENDAGUI Rafik ificati i : 5 ini
8h-8ha5 | sa IVAOS Planification de chemin en temps réel basée sur BOUCETTA Mebarek Babahenini ' |Benameur Sabrina
mountasser RRT* Mohamed Chaouki
Simuration de revitement de collision entre un
9h-9h45 | S4 IVAO9 |LOUETRI Taha humain réel et des humains virtuels en utilisant la |Cherif Foudil Chighoub Rabiaa Fekraoui Farah
réalité virtuelle
. Trait t de la phobi tilisant la réalité . . .
10h-10h45| S4 | VA0 |ALOUANE Sami virr?:JzIIrr; ent defa phobie en utilisant fa realite Cherif Foudil Benameur Sabrina  |Boucetta Mebarek
27/06/2022 Une application au service de la collecte et de |a Zerari Abd El
11-11h45 | S4 IVA22 |TAOURIRIT Moncef |gestion des déchets: aspect relation avec Djeffal Abdelhamid Mouméne Akrour Djouher
I'habitant
DJELLOUL . . BABAHENINI Bouguetitiche
13-13h45 | S4 IVAO4 . Light Propagation Volume method . L.lgu " Boucetta Mebarek
Badreddine Djihane Amina
_— . . . . . Benchabane
14h-14h45| S4 IVA14 |HABCHI Djehina Segmentation des images médicales FEKRAOUI Farah Chighoub Rabiaa

Moufida
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. . . . . Babahenini .
8h-8h45 | S4 IVA11 |MOUSSI Ismail Detection de la saillance des images 2D. Naima BAHI . |Hattab Dalila
Mohamed Chaouki
. - . . . Babahenini
S2 IVA13 |MILOUDI Ouiem Classification multispectrale des images satellites |FEKRAOUI Farah . |Bentrah Ahlem
Mohamed Chaouki
9h-9h45 BENHISSEN
S4 IVA16 Perception des images 2D. Naima BAHI Mokhtari Bilal Babahenini Djihane
Belkacem
R [ facial S . .
s2 | IVA23 [SOLTANE Kaouthar d,?;‘;zza'ssance aciale dans une séquence BENAMEUR Sabrina |Akrour Djouher Boucetta Mebarek
28/06/2022 [10h-10h45
Recherche d'information dans les systémes
sS4 VAT KHAIZAR d'lnformatlons ggographquIJes heterogenes a base REZEG khaled Cherif Foudil BéBAHENINI
Abdelkader d’agents ontologique. Application au cas des ZEST Djihane
: Optimisation d dud bres d Zerari Abd El . .
S2 IVA18 |HACHAICHI Maria P |m|s:f\ 'on du rendu des ombres douces en erarl ) Chighoub Rabiaa Bentrah Ahlem
temps réel Mouméne
11-11h45
. Occultati biante d I : basé Zerari Abd El . . . .
S4 | IVA17 |NOUAR Amira ceultation amblante dans fespace ecran base surjerarl Chighoub Rabiaa Berima Salima

la technique du bump mapping

Mouméne




